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Autorska prava, zfeknuti se odpovédnosti a vysvétleni poznamek

Upozornéni

Autorska prava, zreknuti se odpovédnosti a
vysveétleni poznamek

Autorské prava

Zadna ¢ast této dokumentace nesmi byt reprodukovana, ukladana ve vyhledavacim systému
nebo pifenasena jakymkoli zplsobem, at’ uz elektronickym, mechanickym, fotokopirovanim,
nahravanim nebo jinym zplsobem, bez predchoziho pisemného souhlasu spole¢nosti LET
Automotive NV.

Odmitnuti odpovédnosti

Pracovnici spole¢nosti LET Automotive NV vénovali veSkerou péc&i sestaveni (idaji obsazenych
v této prirucce a ovéreni jejich spravnosti pfi zvefejnéni, aviak obsah této prfirucky se miize
zmeénit bez predchoziho upozornéni v disledku faktord, které spoleénost LET Automotive NV
nemUzZe ovlivnit, a proto by tato pfirucka méla byt pouZivana pouze jako voditko. Napfiklad
vyrobky uvedené v této publikaci jsou neustéle zdokonalovany dalSim vyzkumem a vyvojem, coz
miZe vést ke zménam informaci obsazenych v této pfiruéce bez predchoziho upozornéni.

Tato pfirucka je zvefejnéna a distribuovana na zakladé toho, Ze spole¢nost LET Automotive

NV neodpovidé za vysledky jakychkoli €innosti, které uzivatelé provedou na zakladé informaci
obsazenych v této prirucce, ani za jakékoli chyby nebo opomenuti v této pfiru€ce. Spolecnost
LET Automotive NV nepfebird Zadnou odpovédnost za zkresleni informaci obsazenych v této
priru¢ce jakoukoli osobou a vyslovné se zfika jakékoli odpovédnosti za naroky, ztraty nebo
Skody nebo jakékoli jiné zaleZitosti, at’ uz pfimé nebo nasledné, které vznikly v déisledku nebo v
souvislosti s pouzivanim a spoléh&nim se na jakékoli informace obsazené v této pfiru¢ce nebo
na vyrobky v ni uvedené.

Upiesnéni poznamek

Vyrobky LET Automotive jsou vyrobeny pro pouziti v souladu s prisluSnymi postupy
kvalifikovanou obsluhou a pouze pro Gcely popsané v této pfirucce.

Nasledujici ikony jsou zobrazeny pro oznaceni dalSich informaci, které mohou mit pfidanou
hodnotu k danému tématu nebo jsou kvalifikovany jako preventivni opatfeni. Vzdy vénujte
pozornost pfilozenym informacim.

Upozornéni: Oznacuje potencialni nebezpecnou situaci, ktera by mohla
vést k poSkozeni nebo problematickému fungovani pfistroje, pokud by nebyla
zohlednéna. V nékterych pfipadech miZe vést i k télesnym zranénim.

Upozornéni: Uvadi dllezité informace, které jsou zvlasté dllezité pro efektivni
a pohodinou obsluhu vyrobku. Nezohlednéni téchto informaci by mohlo mit za
nasledek poSkozeni problematické funkce zafizeni nebo jeho zamySleného
pouziti.

Poznamka: Uvadi informace, které jsou ddlezité pro efektivni a pohodinou
obsluhu vyrobku, nebo uvadi pouze doplfujici informace k danému tématu.

Tento dokument je pfekladem. Obsah anglického originalu ma vzdy pfednost pred pfelozenym
dokumentem. Anglick& verze dokumentu je k dispozici na vyzadani. Nahlaste prosim vSechny
souvisejici chyby nebo nesrovnalosti.
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1 Predpisy

Pfed pouZitim nebo zapnutim systému Luminoscope® si pfectéte tyto pokyny.

1.1 Obecna bezpeénost

Luminoscope® spliiuje vSechny pozadované bezpecnostni normy. Nespravné pouziti vSak
mUze byt nebezpecné. MlZe zplisobit zranéni, poskodit Zivotni prostfedi nebo ovlivnit pfesnost
méreni.

DodrZujte tato pravidla:

« Opravu systému nebo vyménu dilll mohou provadét pouze servisni technici spoleénosti LET
Automotive NV. Zafizeni neotevirejte ani nevyménuijte dily bez autorizace.

« Pouzivejte pouze originalni nahradni dily a nabije€ku dodavanou spolecnosti LET.

» Poskozend lana nebo ocelova lanka na svislém pohybu okamzité vymeérite.

« Systémem vzdy pohybuijte pomoci svislé rukojeti stolu. Netahejte ani netlaCte na jiné Casti.

« Na systém nepokladejte ani na néj nevéste Zadné predméty (napfiklad nafadi nebo
obleéeni). V pripadé potfeby pouzijte k tomuto Ucelu volitelny drzak nastroj(.

« UdrZujte kola a kolejnice v Cistot&. Necistoty mohou zpUisobit nestabilitu pfi pohybu.

« Systém neni vodotésny a neni odolny proti naraztim. Nevystavujte jej plisobeni kapalin,
narazU ani kapek.

1.2 Laserova bezpecénost

* Luminoscope® pouziva laser tfidy 2M.

» Nedivejte se pfimo do laserového paprsku.

» K pozorovani laserového paprsku nepouzivejte optickeé pfistroje.
* P¥ibé&Zném provozu neni nutnd Zadna zvlastni ochrana.

1.3 Nebezpeci lokalniho ohfevu

» Riziko lokalniho zahfivani.

 Sluneéni svétlo pfi nizkém thlu miZe pronikat do objektivu a zplsobovat
zahfivani optické soustavy. To mizZe vést k poskozeni zafizeni.

* VZdy, kdyZ luminoskop® nepouzivate, pouzivejte kryt proti prachu/slunci.

* Luminoscope® nevyhazujte do domovniho odpadu.
« Dodrzujte mistni pravidla recyklace.

» Nespravna likvidace vyuzitelnych materialll mdze poskodit Zivotni
o prostredi.
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2 Zakladni principy

Nasleduje obecné vysvétleni principl tykajicich se konstrukce a pouziti Luminoscope® zafizeni
a jejich prostredi.

2.1 Kritéria pro predni svétlomety

Na mezinarodni konferenci ve Vidni (1958) se Ucastnici dohodli na téchto z&kladnich
pozadavcich:

» Dalkova svétla by méla osvétlovat silnici pfed vozidlem na vzdalenost nejméné 100 m (300
ft).

» Potkavaci svétla by méla osvétlovat silnici pfed vozidlem v délce nejméné 40 m (120 ft), aniz
by oslfiovala protijedouci vozidla.

40m

100m

Obréazek 1: Kritéria pro predni svétlomety

Tato pravidla nezahrnovala méfeni intenzity svétla ani osInéni. V ddsledku toho si rlizné zemé
vytvorily vlastni technické normy:

« V Evropé se u potkavacich svétel pouziva délici ¢ara k oddéleni svétlych a tmavych oblasti.
* Ve Spojenych statech musi paprsek splfiovat pozadavky na intenzitu v urcitych bodech.

2.2 Porozumeéni sklonu svétlometu

Pro kontrolu sklonu svétlomet(l umistéte bilé platno 10 metrd pfed vozidlo. Tomu se fika
10metrova zed. Toto jsou pozadované kroky:

Obrazek 2: 10metrova zed’

240002_01-D2T19_



2 Zakladni principy

» Oznacte montazni vysku svétlometu na obrazovce. To je znazornéno modrou pferusovanou
carou.

» Hranice svételného kuZele musi sméfovat doll s definovanym sklonem, aby bylo zajisténo
spravné nastaveni svétlometl. Tento sklon mlizete zméfit jako sklon svétlometu.

Priklad

Pokud je mezni ¢ara o 10 cm nize nez vysSka svétlometu na obrazovce a obrazovka je
10 metr( od vozidla, pak je sklon:

100cm+=10m=1%

Luminoscope, zaloZeny na optickém bloku s konvergentni €ockou, vSak nabizi oproti 10metrové

sténé dllezité vyhody:

 Uspora mista. Objektiv umoZiuje kompaktni design; 10metrova sténa vyZaduje vyhrazeni
velké plochy nemovitosti pro dany tkol.

« Ucinnost. Cocka udrZuje intenzitu svétla, chrani pred vlivy prostfedi; 10metrova sténa trpi
rozptylem a vlivy prostredi.

« VSestrannost. Objektiv umoZiiuje rlizné optické funkce; 10metrova sténa je jednotcelova.

Kromeé toho elektronicka méfici funkce Luminoscope® zajistuje objektivni hodnoceni, na rozdil
od subijektivnich Zivych posouzeni.

2.3 Nastaveni testovaciho stanovisté

Luminoscope® simuluje projekci dalkovych svétlomett uvnitf kompaktniho optického bloku. M&Fi
sklon svétlometd vozidla. Aby byly vysledky spravné, je dllezité spravné nastavit Luminoscope®
a plochu podlahy, na které bude vozidlo stat. Aby bylo méfeni pfesné, musi byt opticka osa
Luminoscope® vyrovnana s optickou osou svétlometll vozidla.

Obrézek 3: Simulovana dilenskéa podlaha s extrémnimi podminkami

Ve starSich systémech operatofi opravovali nesouosost mechanickymi metodami. Mezi né patfila
nastavitelné kolecka nebo ru¢ni korekce optického bloku.

Obrazek 4: Tradicni kompenzace pomoci excentrickych kol k napravé
nesouososti zamérovaciho zafizeni zplisobené sklonem podlahy

Moderni systémy Luminoscope® vyuzivaji digitalni kompenzaci. Tato digitalni metoda se sklada
ze dvou Casti:

10 Luminoscope PRO SLA 40



2 Zakladni principy

« Sklon podlahy vozidla. BEhem nastaveni to obsluha méri ru¢né. Hodnota se uklada v Casti
testovaci pozice webového rozhrani Luminoscope®.

0 Poznamka: DalSi pokyny najdete zde:
https:/iqr.luminoscope.belfirst-steps-sla40.html

* Sklon Luminoscope®. Systém to méfi automaticky pomoci vestavéné elektronické vodovahy.

Obréazek 5: Detekce a kompenzace Ghl sklonu vozidla a
optického bloku v modernich elektronickych systémech

Pokud jsou k dispozici obé hodnoty sklonu, software Luminoscope® provede spravnou
kompenzaci. Tento proces zajiStuje spolehliva a pfesna méreni, i kdyz podlaha dilny neni rovna.

240002_01-D2T19_ 11
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3 Mérici cyklus

3.1 Uvodni obrazovka

V zavislosti na konkrétni konfiguraci systému se zobrazuiji rlizné Gvodni obrazovky.
Nejzakladnéjsi obrazovkou je Obrazovka vybéru programu. Toto je vychozi obrazovka.
Na této obrazovce mizete vybirat a méfit:

» LHD (levostranné fizeni) svétlomety, nebo
e Svétlomety RHD (Right-Hand Drive).

Vyberte program 20
2 - RHD

=

SN

C

Obrézek 6: Obrazovka vybéru programu

Pokud mé systém konfiguraci specifickou pro danou zemi nebo prodejce, uzivatelské rozhrani
obvykle zobrazuje symboly namisto textu.

o Poznamka: Navstivte portal podpory, kde najdete nejnové;jsi verzi 3]

softwaru a kompletni pokyny k nastaveni systému.

https:/iqr-support.luminoscope.be

Vzhled symboll se miZe lisit, ale jejich funkce je vétSinou stejnd. Symboly oznaduji riizné typy
svétlometd, jejich funkce je vSak identicka.

Ve standardni konfiguraci:

e Symbol Sroubovaku oznacuje rezim nastavovani. Tento rezim pouzijte k ru¢nimu nastaveni

svétlometu.

« Symbol oka oznacuje rezim auditu. Tento rezim pouzijte ke kontrole, zda nastaveni
svétlomet( spliiuje limity pravidelné technické kontroly (STK).

240002_01-D2T19_
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3 Meéfici cyklus

Vyberte program - 20

LET.
AUTOMOTIVE

&

=

Obréazek 7: Obrazovka Sroubovaku

V nékterych konfiguracich mlze systém zobrazit dalsi tlagitka:

» Tlacitko OEM spusti postup zaméfeni specificky pro daného vyrobce.
» Tlacitko MATRIX spusti postup pro pokroCilé nastaveni maticovych svétlometd.

o Poznamka: Vice informaci o praci s SLA 40 naleznete zde:

https://qr.luminoscope.be/work-with-sla40.html

o Poznamka: Vice informaci o tlacitku Matrix najdete zde:

https://qr.luminoscope.be/matrix-mode.html

3.2 Testovaci pozice

Pokud ma lokalita vice nez jednu testovaci pozice kazda testovaci pozice ma naméreny sklon
podlahy, systém zobrazi vybérovou obrazovku.

Na této obrazovce vyberte spravnou testovaci pozici pro aktualni méreni.

14 Luminoscope PRO SLA 40


https://qr.luminoscope.be/work-with-sla40.html
https://qr.luminoscope.be/matrix-mode.html

3 MEéici cyklus

Vyberte pozici T @ 0

L.ET.
AUTOMOTIVE

Line1 Line2 Line3 .:
Sklon 0.1 % Sklon 0% Sklon -0.3%

Obrazek 8: Obrazovka vybéru pozice

Pomoci webového rozhrani Luminoscope® pfifadte kazdé testovaci pozici jasny a konkrétni
nézev.

To pomaha obsluze vybrat spravnou zkusebni stanici.

3.3 Vyrovnani vozidla vilevolvpravo

Aby bylo moZné spravné zmeéfit nastaveni svétlometl, musi byt Luminoscope® pfed méfenim
vyrovnan s vozidlem.

Pouzijte laser, jak je zndzornéno nize, nebo nastavovaci zrcadlo. Tyto jsou za timto UCelem
nainstalovany na horni ¢asti sloupu Luminoscope®.

Vyberte dva symetrické referen¢ni body na predni ¢asti vozidla, co nejblize k Luminoscope®.
Napriklad pouZijte vn&jsi Spicky svétlometd.

[ ] [ ] = _'_\

Obrazek 9: PouZiti vyrovnavaciho laseru k vyrovnani Luminoscope® s podélnou osou vozidla

240002_01-D2T19_ 15



3 Meéfici cyklus

Otocte Luminoscope® tak, aby se laserova ¢ara (nebo zrcadlova ¢ara) vyrovnala s obéma body.
KdyZ se ¢ara shoduje s témito body, je Luminoscope® spravné vyrovnan s vozidlem.

o Poznamka: Vice informaci o praci s SLA 40 naleznete zde:

https:/iqr.luminoscope.bel/work-with-sla40.html

3.4 Vybér svétlometu
Na této obrazovce vyberte odpovidajici svétlomet pro zaméreni nebo kontrolu.

» Prvni fada vybira levé a pravé potkavaci svétla.
» Druhé fada vybira levé a pravé déalkové svétlo.
« Treti fada vybira levé a pravé mlihové svétlomety.

Vyberte svétlomet < 0

LE.T.
AUTOMOTIVE

QO

#0 £2

A
= O

Program LHD

AN
V)

Obréazek 10: Obrazovka vybéru svétlomett

Chcete-li zahajit méfeni nebo kontrolu, klepnéte na pfislusny svétlomet.

3.5 Vybér sklonu

ZpUsob volby sklonu svétlometd zavisi na vasi konfiguraci.

Ve vétsiné pripadd se spravny sklon odviji od vysky instalace svétlomettl. Z tohoto diivodu se
Casto pouziva obrazovka s vySkovymi vybérovymi zonami.

Tato obrazovka propojuje sklon svétlometd s vy3kou instalace svétlometd vozidla. Hodnoty
mohou odpovidat pfedpisim ECE nebo narodnim predpistim.

16 Luminoscope PRO SLA 40
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3 MEéici cyklus

Nastavte systém a poté zvolte vySku svétlometu 20

z = ) » = z
z = = z L.ET
= — — =

AUTOMOTIVE

>1.0m

0.8-1.0m -4

<0.8m

Obréazek 11: Obrazovka pro vertikalni dpravu cile

V nékterych systémech se sklon nastavuje pfimo v uZivatelském rozhrani. V tomto pfipadé
vyberte pfesnou hodnotu sklonu, kterou obvykle uvadi vyrobce svétlometd. Tato metoda se
bézné pouziva v Némecku.

3.6 Position Check

Poznamka: Pro rozSifeni svych zakladnich informaci vyuzijte
nasledujici video.

https:/iqr.luminoscope.be/position-check.html

Pfed zahajenim méfeni kontrola polohy pomoci Eernych Sipek navede obsluhu do spravné
polohy pfed svétlometem.

* Pokud jsou vSechny Sipky ¢erné, Luminoscope® nedostava dostatek svétla. To znamena, Ze
Luminoscope® jesté neni umistén pred svétlometem.

« Jakmile opticky blok pfijme dostatek svétla, Sipky zanou operatora navadét ke spravnému
vyrovnani.

* Kdyz jsou vSechny Sipky prazdné, Luminoscope® je ve spravné poloze. Systém poté
automaticky spusti méfeni.

240002_01-D2T19_
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3 Meéfici cyklus

we 20

2 T ET.

AUTOMOTIVE

©
>,

A\
@

=0 0 20

X

Obrazek 12: Obrazovka Position Check

Pokud Position Check nemlize dosahnout optimalni polohy, musi obsluha dokongit vyrovnani
rucné.

Obsluha umisti Luminoscope® pred svétlomet tak, Ze posune opticky blok svisle a vodorovné
(bez otaceni stojanu) a soucasné zkontroluje projekci paprsku na bilé vnitfni projek&ni ploSe.

Kdyz se paprsek jevi jako vycentrovany, klepnéte na Tlacitko Pfeskocit kontrolu polohy 1 a
spustte méfeni svétlometu.

3.7 Méfeni paprsku

KdyZ je Luminoscope® ve spravné poloze, bud pomoci kontroly polohy, nebo ruénim umisténim
pred svétlomet, systém spusti méfeni paprsku.

Typické méfici obrazovky jsou zobrazeny na nasledujicich obrazcich.
Béhem méfeni:
« Cerveny kfiZ oznacuje kliovy bod detekovany algoritmem:

- Pro potkavaci svétla: bod zlomu (mezni bod)

L.ET.

AUTOMOTIVE

X -0.01
Y =118

vV -800

()
q:

)3
£
k03

O ¢

Sklon  0.06%
Nakion -0.95 %

Uhel 15.0%

Program LHD
Test LHDR

Obrazek 13: Méreni potkavacich svétel LHD

18 Luminoscope PRO SLA 40



3 MEéici cyklus

- Pro dalkové svétlo: hotspot (maximalni intenzita)

X -0.04
Y -~0.19

vV -800

Skion  0.06 %
Nakion -0.95 %

Program LHD
Test High R

Obrazek 14: Méreni dalkovych svétel

- Pro mlhova svétla: vodorovna mezni ¢ara

LE.T.

AUTOMOTIVE

Y -2.27
V -800

mm

Skion  -0.05 %
Nakion 0.31 %

Program LHD
Test Fog R

Obrézek 15: Méfeni mlhového paprsku

» Systém také zobrazuje soufadnice X a Y Cerveného kfiZze na pravé strané obrazovky (kromé
mlhového paprsku):

- X =vodorovna poloha (vlevo/vpravo)
- Y = svisla poloha (sklon)
» Na obrazovce se objevi cilovy rdmecek:

- Pokud je €erveny kfizek mimo toleranci, pole je Cervené.

)

- Pokud je €erveny krizek v toleranci, pole je zelené.

Ucel cilového pole

« Vrezimu zaméFeni: nastavte svétlomet tak, aby se Cerveny kfizek pohyboval uvnitf
zamérovaciho ramecku. Kfizek se zmeéni na zeleny, kdyz je spravné umistén.

Pro zlepSeni viditelnosti béhem nastavovani otocte obrazovku stisknutim Tlacitko pro

otoceni obrazovky 1. To je uzite¢né, kdyZ operator stoji pfi zaméfeni pfed Luminoscope®.
« VreZzimu auditu: systém zkontroluje, zda je €erveny kfizek jiz uvnitf zeleného pole. Pokud

ano, svétlomet prosel kontrolou. V rezimu auditu ponechte obrazovku ve vychozi orientaci.
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Po dokonceni zaméreni stisknéte Tlacitko OK pro potvrzeni vysledku. V rezimu auditu systém
automaticky zastavi méfeni, jakmile najde stabilni Cerveny kfizovy klicovy bod.

/ Tip: Pro zlepSeni viditelnosti béhem nastavovani otocte obrazovku stisknutim
tlacitka Otocit obrazovku 1. To pomah4, kdyZ operéator stoji pfed Luminoscope® a
zaméfuje.

Poznamka: DalSi pokrocilé méfici funkce a moznosti naleznete v = ¥ [=1
Uplném uzivatelském manualu:
(=157

https:/iqr-support.luminoscope.be

3.8 Piehled vysledkl

Po dokoné&eni vdech méfeni svétlometd systém zobrazi vysledky na prehledové obrazovce.

Vyberte svétlomet <@ 0
X=-0.01% X =-0.49 %
D MK o MRS
=30. =31 N
H = -800 mm H = -800 mm
v X =-0.04 % v X =058 %
=Y =019 % =l Y =-0.16 %
=L | = 40.9 kCd =C) | = 42.0 kCd
H = -800 mm H = -800 mm
v Y=-227% X Y =-5.06 %
EZ0MN | = 10.4 kCd cZ00l | = 10.3 kCd
H =-800 mm H =-800 mm
_TE Program LHD

Obrazek 16: Prehled vysledk( na Obrazovka vybéru svétlomet

Pro odeslani vysledk( e-mailem zada obsluha po stisknuti tladitka s obalkou pfes uzivatelské

s~

rozhrani registracni ¢islo vozidla.

Poznamka: Podivejte se na podrobné video v portalu k tomuto
tématu a podle toho upravte nastaveni e-mailu.

https:/iqr.luminoscope.bel/get-results.html

Systém zaznamenéva vysledky a odesil4 je na pfedem definovanou e-mailovou adresu.



https://qr-support.luminoscope.be
https://qr.luminoscope.be/get-results.html

4 Preventivni idrzba

Pravidelna udrzba je nezbytna pro zajisténi bezpecnosti a spolehlivosti systému Luminoscope®,
perifernich zafizeni (jsou-li pouzita) a pracovniho prostfedi. Pomaha eliminovat rizika na
pracovisti. Nedostateéna nebo nevhodna Gdrzba mize vést k nebezpeénym situacim, nehodam
a zdravotnim problémaim.

Je dllezité, aby byl zaveden planovany program Gdrzby a aby pfed zahajenim praci byla
provedena analyza rizik vSech Udrzbarskych praci.

4.1 Denni udrzba

Nasledujici Ukoly by mély byt provadény kazdy den nebo na zacatku kazdé pracovni smény.

4.1.1 Kontrola pfekazek na kolejich DR

Aby byl zajistén plynuly bo€ni pohyb zafizeni, musi byt kolejnice v fadném stavu.

1. Vizualné zkontrolujte stav kolejnic. Hledejte jakékoli znamky opotfebeni, namahani nebo
deformace.

2. Okamzité odstrante vSechny prekazky v U-profilu kolejnice, které brani plynulému pohybu
zakladny a/nebo kolecek.

Pouzijte tvrdy karta€ nebo vysavac.

4.1.2 SR Fizeni prekazek na kolejich

Aby byl zajistén plynuly bo¢ni pohyb pfistroje, musi byt kolejnice a/nebo podlahova plocha v
misté, kde pfistroj stoji, v fadném stavu.

Poznamka: V zavislosti na konfiguraci Luminoscope® mizZe byt veden na jedné
kolejnici (SR = Single Rail). Tato kapitola se vztahuje pouze na takové systémy.

1. Vizualné zkontrolujte stav kolejnice. Hledejte jakékoli znamky opotfebeni, namahani nebo
deformace.

2. Okamzité odstrante vSechny prekazky na kolejnici, které brani plynulému pohybu zakladny a/
nebo kolecek.

Pouzijte tvrdy karta€ nebo vysavac.

4.1.3 Kontrola prekazek na podlaze

Aby byl zajistén plynuly bo¢ni pohyb zafizeni, musi byt povrch podlahy v misté, kde zafizeni
stoji, v fadném stavu.
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Poznamka: V zavislosti na konfiguraci Luminoscope® mize byt veden po podlaze
(NR = bez kolejnice). Tato kapitola se vztahuje pouze na takové systémy.

1. Vizualné zkontrolujte stav povrchu podlahy v misté, kde stoji zafizeni.

2. Okamzité odstrante vSechny prekazky z podlahy v misté, kde stoji zafizeni, které brani
plynulému pohybu zékladny a/nebo kolecek.

Pouzijte tvrdy karta€ nebo vysavac.



Osobni poznamky
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Osobni poznamky
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